Product data sheet ATV71HD15N4
Characteristics przemiennik czestotliwosci ATV71 - 15 kW
20HP - 480 V - klawiatura graficzna

Sterowanie strumieniem bezczujnikowe wektorowe
(SFVC wektor napigcia lub pradu)

Sterowanie wektorem strumienia (FVC) z czujnikiem
(wektor pradu)

Stosunek napiecia/czestotliwosci (2 lub 5 punktow)

Gtowny

Rodzina produktéw Altivar 71

Typ produktu lub kom- Przemiennik czestotliwosci

ponentu

Specjalne zastosowa- Ztozone, maszyny wysokiej mocy

nie produktu

Styl sktadania Z ujsciem ciepta

Nazwa sktadnika ATVT71

Filtr EMC Zintegrowany

Liczba faz w sieci 3 fazy

[Us] znamionowe na- 380...480V-15...10 %

piecie zasilania

Moc silnika w kW 15 kW 3 fazy 380...480 V

Moc silnika w KM 20 hp 3 fazy 380...480 V

Prad w linii 39 A 480V 3 fazy 15 kW 20 hp

48 A 380 V 3 fazy 15 kW 20 hp

Moc pozrona 31,6 kVA 380 V 3 fazy 15 kW 20 hp

Prad spodziewany Isc < 22 kA 3 fazy

Znamionowy prad wyj- 27 A4 kHz 460 V 3 fazy 15 kW 20 hp

Sciowy 33 A4 kHz 380 V 3 fazy 15 kW 20 hp

Maksymalny prad 49,5 A 60 s 3 fazy 15 kW 20 hp §

przejsciowy 54,5 A 2 s 3 fazy 15 kW 20 hp 3

Czestotliwos¢ wyjscio- 0...1600 Hz _§

wa do napedu g

Znamionowa czestotli- 4 kHz <

wo$¢ taczeniowa 2

Czestos¢ taczen 1...16 kHz regulowany g

4...16 kHz czynnik zmniejszajacy I

O

Profil sterowania silnika ENA (adaptacja energii) system przy niesymetrycz- s

asynchronicznego nym obcigzeniu §
5
e

Rodzaj polaryzacji Brak impedancji Modbus

Uzupetnienie

Miejsce docelowe produktu Silniki asynchroniczne
Silniki synchroniczne

Graniczne napiecie zasilajace 323...528 V

Czestotliwos¢ zasilania 50...60 Hz-5...5 %

Granice czestotliwosci sieciowej 47,5...63 Hz

Zakres predkosci 1...100 silnik asynchroniczny w trybie z otwartg petlg i bez sprzezenia predkosci
1...1000 silnik asynchroniczny w trybie z zamknietg petla i ze sprzezeniem zwrot-
nym kodera

1...50 silnik synchroniczny w trybie z otwartg petlg i bez sprzezenia predkosci

Doktadnos$é predkosci +/- 0,01 % predkosc znamionowa w trybie z zamknietg petlg i ze sprzezeniem
zwrotnym kodera 0,2 Tn do Tn
+/- 10 % znamionowego poslizgu bez sprzezenia zwrotnego predkosciowego 0,2
Tndo Tn

Doktadnosé momentu +/- 15 % w trybie z otwartg petlg i bez sprzezenia predkosci
+/- 5 % w trybie z zamknietg petlg i ze sprzgzeniem zwrotnym kodera

Przejéciowe przecigzenie momentem 170 % +/- 10 % 60 s
220 % +/-10% 2 s

It is the duty of any such user or integrator to perform the appropriate and complete risk analysis, evaluation and testing of the products with respect to the relevant specific application or use thereof.

The information provided in this documentation contains general descriptions and/or technical characteristics of the performance of the products contained herein.
Neither Schneider Electric Industries SAS nor any of its affiliates or subsidiaries shall be responsible or liable for misuse of the information contained herein.

This documentation is not intended as a substitute for and is not to be used for determining suitabil
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Moment hamujacy

30 % bez rezystora hamujacego
< 150 % z rezystorem hamujacym lub wyciggowym

Profil sterowania silnikiem synchronicznym

Sterowanie wektorowe bez sprzezenia zwrotnego predkosciowego

Petla regulaciji

Regulowany regulator PI

Kompensacja poslizgu silnika

Automatyczne bez wzgledu na obcigzenie

Niedostepny w stosunku napigcie/czgstotliwosc (2 lub 5 punktow)
Regulowany

Z mozliwoscig tlumienia

Sygnalizacja lokalna

Napiecie wyjsciowe

1 LED RED napiecie napedu

<= napiecie zasialania

Izolacja

Elektryczne pomiedzy zasilaniem a sterowaniem

Rodzaj szynoprzewodu

Kabel IEC bez zestawu montazowego 1 45 °C miedz 70 °C PVC
Kabel IEC z zestawem IP21 lub IP31 3 40 °C miedz 70 °C PVC

Kabel IEC bez zestawu montazowego 1 45 °C miedz 90 °C XLPE/EPR
Przewo6d UL508 z zestawem NEMA typ 1 3 40 °C miedz 75 °C PVC

Potaczenie elektryczne

Zacisk 2.5 mm? AWG 14 Al1-/Al1+, Al2, AO1, R1A, R1B, R1C, R2A, R2B,
LI...LI6, PWR

Zacisk 35 mm? AWG 2 L1/R, L2/S, L3/T, U/T1, V/T2, W/T3, PC/-, PO, PA/+, PA,
PB

Moment dokrecania

0,6 N.m Al1-/Al1+, Al2, AO1, R1A, R1B, R1C, R2A, R2B, LI1...LI6, PWR
5,4 N.m 47.7 Ib.in L1/R, L2/S, L3/T, U/T1, VT2, W/T3, PC/-, PO, PA/+, PA, PB

Dostawa/Zasilanie

Zasilanie wewnetrzne 24 V DC 21...27 V < 200 mA zabezpieczenie przecigzenio-
we i zwarciowe

Zasilanie wewngtrzne potencjometru odniesiena (1 do 10 kQ) 10.5V DC +/-5 %
< 10 mA zabezpieczenie przecigzeniowe i zwarciowe

Numer wejscia analogowego

Typ wejscia analogowego

2

Bipolarne napigcie réznicowe Al1-/Al1+ +/- 10 V DC 24 V maks. 11 bitéw + znak
Napiecie konfigurowalne programowo Al2 0...10 V DC 24 V maks. 30000 Ohm
11 bitéw

Prad konfigurowalny programowo Al2 0...20 mA 242 Ohm 11 bitéw

Czas trwania prébkowania

2 ms +/- 0,5 % ms LI1...LI5 dyskretny

2 ms +/- 0,5 % ms LI6 jezeli skonfigurowane jako wejscie logiczne dyskretny
2 ms +/- 0,5 % ms Al1-/Al1+ analogowy

2 ms +/- 0,5 % ms Al2 analogowy

Czas odpowiedzi

Doktadnosé

2 ms +/- 0,5 % ms AO1 analogowy

7 ms +/- 0,5 % ms R1A, R1B, R1C dyskretny
7 ms +/- 0,5 % ms R2A, R2B dyskretny
<=100 ms w STO (Safe Torque Off)

+/- 0,6 % Al1-/Al1+ dla zmian temperatury 60 °C
+/- 0,6 % Al2 dla zmian temperatury 60 °C
+/- 1 % AO1 dla zmian temperatury 60 °C

Btad liniowosci

+/- 0,15 % maksymalnej wartosci Al1-/Al1+, Al2
+/- 0,2 % AO1

Numer wyjscia analogowego

1

Typ wyjscia analogowego

Numer wyjscia dyskretnego

Napiecie konfigurowalne programowo AO1 0...10 V DC 470 Ohm 10 bitéw
Prad konfigurowalny programowo AO1 0...20 mA 500 Ohm 10 bitéw
Wyijscie logiczne konfigurowalne programowo AO1 10 V < 20 mA

2

Typ wyjscia dyskretnego

Konfigurowalny przekaznik logiczny R1A, R1B, R1C NO/NZ 100000 cycles
Konfigurowalny przekaznik logiczny R2A, R2B NO 100000 cycles

Minimalny prad wytgczeniowy

Maksymalny prad tgczeniowy

3 mA 24 V DC konfigurowalny przekaznik logiczny

2 A 250 V AC indukcyny cos phi=0.4 L/R=7 ms R1, R2
2 A 30V DC indukcyny cos phi = 0.4 L/IR =7 ms R1, R2

5 A 250 V AC rezystancyjny cos phi =1 L/R =0 ms R1, R2
5 A 30 V DC rezystancyjny cos phi =1 L/R =0 ms R1, R2

Numer wejscia dyskretnego

7

Typ wejscia dyskretnego

Czujnik PTC konfigurowany tacznikiem LI6 0...6 1500 Ohm

Konfigurowane tgcznikiem LI6 24 V DC sterownik PLC poziomu 1 3500 Ohm
Programowalny LI1...LI5 24 V DC sterownik PLC poziomu 1 3500 Ohm
Wejscie bezpieczenstwa PWR 24 V DC 1500 Ohm

Logika wejscia dyskretnego

Logika dodatnia (zrodto) LI6 jezeli skonfigurowane jako wejscie logiczne <5V >
1M1V

Logika dodatnia (zrodto) LI1...LI5<5V > 11V

Logika ujemna (ujscie) LI6 jezeli skonfigurowane jako wejscie logiczne > 16 V <
10V

Logika ujemna (ujscie) LI1...LI5>16V <10V

PWR<2V>17V
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Rampy przyspieszenia i zwolnienia

S, U lub dostosowany indywidualnie
Automat. dostos. rampy jesli zdolnos¢ wyt. zost. przekr., przez uzycie rezyst.
Z oddzielng regulacja liniowg od 0.01 do 9000 s

Hamowanie do zatrzymania

Przez wtrysk DC

Rodzaj zabezpieczenia

Przeciw przekraczaniu ograniczen predkosci naped
Przeciw utracie fazy wejsciowej naped

Przepigcia na szynie DC naped

Przepigcia w linii zasilajacej naped

Przerwa w jednej z faz zasilajgcych silnik silnik
Przetezenie migedzy fazami wyjsciowymi a ziemig naped
Roztgczenie w obwodzie sterujgcym naped

Spadek napiecia w linii zasilajgcej naped
Wytaczenia faz na wej$ciu naped

Zabezpieczenie cieplne naped

Zabezpieczenie cieplne silnik

Zabezpieczenie przed przegrzaniem naped

Zdjecie mocy silnik

Zwarcie miedzy fazami silnika naped

Rezystancja izolacji

> 1 MOhm 500 V DC przez 1 minutg do ziemii

Rozdzielczos¢ czestotliwosci

Protokot portu komunikacyjnego

0,024/50 Hz wejscie analogowe
0,1 Hz element wyswietlacza

CANopen
Modbus

Rodzaj ztgcza

1 RJ45 Modbus na czole
1 RJ45 Modbus na zacisku
Meskie SUB-D 9 na RJ45 CANopen

Interfejs fizyczny

2-przewodowe RS 485 Modbus

Ramka transmis;ji

RTU Modbus

Predkos$¢ transmisji

20 kbps, 50 kbps, 125 kbps, 250 kbps, 500 kbps, 1 Mbps CANopen
4800 bps, 9600 bps, 19200 bps, 38.4 Kbps Modbus na zacisku
9600 bps, 19200 bps Modbus na czole

Format danych

8 bitéw, 1 bit stopu, nieparzystos¢ Modbus na czole

8 bitow, nieparzystos¢ parzystosc¢ lub brak konfigurowalna parzystos¢ Modbus na

zacisku

Liczba adresow

Metoda dostepu

1...127 CANopen
1...247 Modbus

Urzadzenie slave CANopen

Oznaczenie CE
Potozenie pracy Pionowy +/- 10 stopni
Masa produktu 22 kg

Karta opcjonalna

Karta interfejsu kodra

Karta komunikacyjna Modbus TCP

Karta komunikacyjna Fipio

Karta komunikacyjna Modbus/Uni-Telway
Karta komunikacyjna Modbus plus

Karta komunikacyjna Ethernet IP

Karta komunikacyjna DeviceNet

Karta komunikacyjna Profibus DP

Karta komunikacyjna Profibus DP V1
Karta komunikacyjna Interbus-S

Karta komunikacyjna CC-Link

Karta rozszerzenia Wej/\Wyj

Karta suwnicy

Sterownik wewnatrz karty programowalne;j
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Srodowisko

Poziom hatasu
Sita dielektryka

60,2 dB 86/188/EEC

3535 V DC pomiedzy ziemig a zaciskami mocy
5092 V DC pomiedzy sterowaniem a zaciskami mocy

Komatybilno$¢ elektromagnetyczna

1.2/50 ps - 8/20 us test odpornosci na przepiecia poziom 3 IEC 61000-4-5
Prowadzony test odpornosci na czestotliwosci radiowe poziom 3 IEC 61000-4-6
Test odpornosci na elektryczne krétkotrwate stany przejsciowe/impulsu poziom 4
IEC 61000-4-4

Test odpornosci na pole elektromagnetyczne czestotliwosci radiowej poziom 3
IEC 61000-4-3

Test odpornosci na wyladowanie elektrostatyczne poziom 3 IEC 61000-4-2

Test odpornosci na zapady napiecia i przerwy w zasilaniu IEC 61000-4-11

Normy

EN/IEC 61800-3

EN/IEC 61800-5-1

EN 55011 klasa A grupa 2

EN 61800-3 srodowiskowa 1 kategoria C3
EN 61800-3 srodowiskowa 2 kategoria C3
IEC 60721-3-3 klasa 3C1

IEC 60721-3-3 klasa 3S2

UL typ 1

Certyfikacja produktu

C-Tick
CSA
GOST
NOM 117
UL

Stopien zanieczyszczenia

2 EN/IEC 61800-5-1

Stopien ochrony IP

IP20 na czegsci gornej bez zaslepki na ostonie EN/IEC 61800-5-1
IP20 na czegsci gornej bez zaslepki na ostonie EN/IEC 60529
IP21 EN/IEC 61800-5-1

IP21 EN/IEC 60529

IP41 na czesci gornej EN/IEC 61800-5-1

IP41 na czesci gornej EN/IEC 60529

IP54 na nizszej czesci EN/IEC 61800-5-1

IP54 na nizszej czesci EN/IEC 60529

Odporno$¢ na wibracje

Odporno$¢ na wstrzasy

1.5 mm migdzyszczytowe 3...13 Hz EN/IEC 60068-2-6
1.gn 13...200 Hz EN/IEC 60068-2-6

15 gn 11 ms EN/IEC 60068-2-27

Wilgotnosé wzgledna

5...95 % bez kondensacji IEC 60068-2-3
5...95 % bez kapigcej wody IEC 60068-2-3

Temepratura otoczenia dla pracy

Temepratura otoczenia dla przechowywania

-10...50 °C bez zmniejszania warto$ci znamionowych
-25..70 °C

Wysoko$¢ pracy

1000...3000 m zmniejszenie wartosci pradu 0 1% na 100 m
< 1000 m bez zmniejszania warto$ci znamionowych

RoHS EUR conformity date

4Q2009

RoHS EUR status

Will be compliant

Schneider
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